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(54) Dispositif de commande multifonctions pour vehicule 



(57) L'invention concerne un dispositif de comman- 
de multifonctions constitue par un bouton poussoir ro- 
tatif relie electroniquement a au moins un equipement 
electronique du vehicule qu'il est destine a commander, 
comportant de plus au moins trois capteurs de pression 



solidaires d'un support fixe par rapport au bouton, ac- 
tionnes par pressions laterales sur le bouton et connec- 
ts a un circuit electronique permettant de definir un de- 
placement dans toutes les directions par comparaison 
des differentes pressions recues par chacun des cap- 
teurs entre elies. 
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Description 

[0001 ] L'invention concern e un dispositif de comman- 
de multifonctions, notamment pour vehicule automobi- 
le. 

[0002] Les nouveaux equipements qui sont instalies 
actuellement dans tes vehicules automobiles pour off rir 
des prestations de navigation, d'infomnations de trafic 
routier, de multimedia ou de telematique par exemple, 
reclament de la part de I'utilisateur des manipulations 
relativement complexes. En particulier, il doit entrer des 
donnees, choisirdans une liste, deplacer un curseursur 
un fond de carte electronique. 
[0003] Cela a pour consequence que le nombre de 
boutons que I'utilisateur doit manipuler augmente avec 
le nombre de prestations a commander. De plus, cela 
impiique desdetournements du regard plus importants, 
car la manipulation des boutons de commande a Paveu- 
gle devient plus complexe. Enfin, plusieurs strategies 
de commande des equipements embarques tels que 
des boutons, des curseurs ou autres, peuvent coexister 
et perturber le conducteur notamment. 
[0004] Une solution actuelle est decrite dans le brevet 
europeen EP 0 831 504 au nom de PHILIPS, qui con- 
cerne un bouton rotatif multifonctions. II permet de de- 
placer un curseur sur differents elements d'une liste af- 
fichee sur un ecran en tournant ledit bouton, de valider 
un de ces elements en appuyant sur le bouton ou de 
revenir en arriere vers un menu precedent par exemple, 
en tirant ce bouton. 

[0005] Bien que cette solution soit bien adaptee a la 
selection d'items dans des menus successifs, elle ne 
Test pas du tout au deplacement d'un curseur sur un 
ecran a deux dimensions, dans le but par exemple de 
selectionner une zone particuliere sur un fond de carte 
electronique. 

[0006] L'invention propose un dispositif de comman- 
de multifonctions qui est facilement manipulate a 
I'aveugle et qui permet une strategie de commande 
commune a plusieurs equipements. 
[0007] L'objet de l'invention est un dispositif de com- 
mande multifonctions constitue par un bouton poussoir 
rotatif relie electron iquement a au moins un equipement 
electronique du vehicule qu'il est destine a commander, 
caracterise en ce qu'il comporte de plus au moins trois 
capteurs de pression solidaires d'un support fixe par 
rapport au bouton, actionnes par pressions laterales sur 
le bouton et connectes a un circuit electronique permet- 
tant de definir un deplacement dans toutes les directions 
par comparaison des differentes pressions recues par 
chacun des capteurs entre el les. 
[0008] Ce dispositif assure la commande d'un nombre 
maximum d'equipements, permet la manipulation a 
I'aveugle et augmente la flexibility et I'adaptabilite du 
poste de conduite pour que I'introduction de nouveaux 
equipements et de services n'entraine pas I'apparition 
de nouveaux boutons de commande. 
[0009] D'autres caracteristiques et avantages de l'in- 



vention apparaitront a la lecture de la description 
d'exemples de realisation du dispositif de commande 
multifonctions, illustree par les figures suivantes qui 
sont : 

les figures 1 a a 1 d : les manipulations possibles du 
dispositif de commande selon l'invention ; 
les figures 2 et 3 : deux exemples de realisation non 
limitatifs du dispositif de commande selon 
l'invention ; 

les figures 4 a et 4 b : deux exemples d' implantation 
du dispositif de commande de plusieurs Equipe- 
ments dans un vehicule automobile; 
la figure 5 : un exemple d'actions possibles sur le 
dispositif de commande selon l'invention ; 
les figures 6 a et 6 b : deux exemples d' utilisation du 
dispositif de commande selon Pinvention, dans un 
menu respectivement a une et a deux dimensions ; 
la figure 7 : un exemple d'utilisation du dispositif de 
commande selon l'invention, dans un fond de carte. 

[0010] Pour resoudre les problemes mentionnes 
auparavant, l'invention propose un dispositif totalement 
integre formant un seul organe de commande. 
[0011] II est compose d'un bouton poussoir rotatif, re- 
lie elect riquement a au moins un equipement electroni- 
que, comme I'aide a la navigation ou au guidage par 
exemple, qu'il est destine a commander sous Paction de 
I'utilisateur. 

[0012] Sa caracteristique principale reside dans Pad- 
jonction de capteurs de pression, solidaires d'un sup- 
port fixe par rapport au bouton et destines a etre action- 
nes par pressions laterales sur le bouton. 
[0013] lis doivent etre au nombre d'au moins trois 
pour qu'un circuit electronique associe puisse definir un 
deplacement dans toutes les directions possibles a par- 
tir de la comparaison de ces differentes pressions, re- 
cues par chacun des capteurs entre elle's. Un tel circuit 
peut etre integre a I'equipement electronique qu'il est 
destine a commander. 

[0014] Les figures 1 a a1 d donnent quatre exemples 
d'actions possibles sur le dispositif de commande mul- 
tifonctions. Selon la figure 1 a , I'utilisateur peut effectuer 
la rotation du bouton 1 dans les deux sens opposes, 
symbolisms pardesfleches, perpendiculairementa I'axe 
de symetrie 5 du bouton. Cette rotation est utilised pour 
la selection dans un menu a une dimension, par exem- 
ple le deplacement d'un curseur sur une liste. 
[0015] La figure 1 b concernel'appui central sur le bou- 
ton 1 le long de I'axe de symetrie 5. Cette action peut 
servir a valider soit I'item selectionne par le curseur de 
Tehran d'affichage dans une liste a une dimension, soit 
I'item situe sous le curseur dans le cas d'une liste a deux 
dimensions, sur une carte par exemple. 
[0016] La figure 1 c est relative aux appuis lateraux 
perpendiculairement a I'axe de symetrie 5 du bouton, a 
sa periph6rie 11. lis permettent le deplacement du cur- 
seur sur un plan a deux dimensions. 
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[001 7] La figure 1 d est un autre exemple cTappuis la- 
teraux, effectuSs parallelement a I'axe 8, en peripherie 
de la surface 1 2 du bouton 1 . 
[001 8] Se Ion un premier mode de realisat ion d'un d is- 
positif de commande multifonctions, les capteurs de 
pression sont disposes sur le support fixe parallelement 
a I'axe de symetrie 5, de f aeon a etre actionnes par appui 
lateral perpendiculaire a ce meme axe 8. 
[001 9] Un exemple de realisation non limitatif d'un tel 
dispositif de commande est represents schSmatique- 
ment, selon une vue transversale parallele a I'axe de 
symetrie 8, sur la figure 2. Ce dispositif est constitue d'un 
bouton 20, de forme symetrique autour d'un axe 8 autour 
duquel il est susceptible de toumer par action de son 
utilisateur, et de dimension h, ou hauteur, suivant cet 
axe suffisante pour permettre au doigt de I'utilisateur de 
pousser le bouton perpendiculairement a I'axe 5. Ce 
bouton 20 est loge dans un support 21 , fixe par rapport 
au bouton qui peut etre enfonce par la pression d'un 
doigt de I'utilisateur jusqu'a une position dite de valida- 
tion. Cette position est definie par un contact electrique 
22 solidaire du support 21 , gSnSralement place sur I'axe 
5. 

[0020] Des capteurs de pression 23 sont disposes sur 
le support 21 , sur sa paroi interne 24 en regard du bou- 
ton 20 de facon a etre comprimes lorsque le doigt de 
I'utilisateur exerce une pression P sur un cote de la hau- 
teur du bouton. 

[0021] Le bouton 20 et le support 21 sont realises en 
materiau rigide, du plastique par exemple, et les cap- 
teurs de pression 23 peuvent etre du type piezo-electri- 
que. 

[0022] Selon un deuxieme mode de realisation, les 
capteurs de pression sont disposes sur le support fixe 
perpendiculairement a I'axe de symetrie 8 pour etre ac- 
tionnes par appui lateral sur la surface du bouton, pa- 
rallelement a ce meme axe 8. 

[0023] Un exemple de realisation est represents 
schematiquement selon une vue transversale parallele 
a I'axe 8, sur la figure 3. II comporte un bouton 30, de 
forme symetrique autour d'un axe 8 de rotation. Comme 
pour le mode precedent, il est loge dans un support 31 
fixe par rapport a lui et peut etre enfonce selon I'axe 8 
jusqu'a une position dite de validation, definie par un 
contact electrique 32 solidaire du support 31 . Des cap- 
teurs de pression 33 sont places sur le support 31 , sur 
sa surface exterieure 34 en regard de la peripherie 35 
du bouton 30, de facon a subir des pressions exercees 
par le doigt de I'utilisateur parallelement a I'axe 8 sur un 
cote de ce pourtour 35. 

[0024] Pour qu'une pression P exercee sur un cote du 
pourtour 35 du bouton 30, parallelement a Paxe 8 ne soit 
confondue avec une pression P' centrale et ne declen- 
che une validation intempestive, le bouton 30 est realise 
en materiau rigide dans sa partie centrale autour de 
I'axe 8 et sur son pourtour 35, mais en materiau souple 
sur une couronne 36 centree sur I'axe 8 mais de diame- 
tre moyen inferieur au diametre intSrieur du pourtour 



pour ne pas etre en vis-a-vis des capteurs de pression 
33. 

[0025] Ce materiau souple permet d'exercer une 
pression laterale comme le montre la figure 1 d sans oc- 

5 casionner de mouvement parallele a I'axe 8 comme le 
montre la figure 1 b . Les capteurs de pression, 23 ou 33 
selon le mode de realisation du dispositif de commande, 
sont connectes electriquement a un calculateur electro- 
nique d'un des equipements du vehicule, qui est relie 

io lui-meme par une interface multiplexee au bus multi- 
plexe du vehicule. Les informations delivrees par les 
capteurs de pression traduisant les manipulations du 
bouton par I'utilisateur sont ensuite traitees puis en- 
voySes sur le bus multiplexe qui les transmet aux cal- 

15 culateurs qui lui sont connectes. Un retour des actions 
correspondant a la manipulation effectuee peut etre af- 
fichee sur un ecran de visualisation, et/ou indique par 
synthese de la parole. 

[0026] Le dispositif de commande multifonctions 40 

20 est connects au bus multiplexe 41 du vehicule, de deux 
facons possibles : soit directement a travers une inter- 
face 42 de multiplexage, comme le montre le schema 
fonctionnel de la figure 4 a , soit par I'intermediaire de 
I'unitS de traitement d'un calculateur d'Squipement 43 

25 selon le schema de la figure 4^ II peut ainsi commander 
tout equipement connects a ce bus multiplexS. Dans le 
cas de la figure 4 b , le dispositif de commande 40 est 
reliS au calculateur de navigation dont I'interface multi- 
plexSe 44 le connecte au bus 41, mais il sert a la com- 

30 mande des autres Squipements tels que la prestation 
d'informations trafic, de telSmatique, I'afficheur des 
fonctionsdu vShicule, les viires electriques, I'orientation 
des rStroviseurs extSrieurs, I'autoradio, la climatisation 
ou le rSglage de la position des sieges. Ces exemples 

35 d'implantation du bouton de commande peuvent etre 
etendus a la commande d'autres prestations dans le vS- 
hicule. 

[0027] La figure 5 montre plusieurs exemples fac- 
tions possibles sur le bouton, illustrant le caractere in- 
40 tuitif de I'utilisation du bouton de commande, laissant a 
I'utilisateur le choix de la manipulation qu'il estime la 
plus appropriSe, pour deplacer par exemple un curseur 
sur les diffSrents SlSments d'une liste apparaissant sur 
un ecran. 

45 [0028] Les fleches 50 et 51 correspondent a des ro- 
tations ao et autour de I'axe 8 de symStrie du bouton 
5, la fleche 52 a une pression a 2 selon I'axe 8, les fleches 
53 a 56 a des pressions latSrales a 3 a a 6 perpendiculai- 
res a I'axe 8 et les fleches 57 a 60 a des pressions latS- 

50 rales a 7 a a 10 paralleles a I'axe 8. 

[0029] La validation d'un choix est rSalisSe par pres- 
sion au centre du bouton de commande le long de I'axe 
de symetrie 8, selon ('action a 2 . 
[0030] Le dSplacement d'un curseur dans une liste 

55 d'SISments figurant sur un Scran d'affichage est rSalise 
de deux f aeons differentes possibles : sort par rotation 
du bouton, soit par pression sur un de ses cotSs. 
[0031 ] La rotation du bouton dans le sens de rotation 
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des aiguilles d'une montre correspondant a Taction ao 
fait se deplacer le curseur sur Telement suivant, alors 
que Taction a, dans le sens oppose" a la rotation des 
aiguilles d'une montre le fait se deplacer sur Telement 
precedent. 

[0032] Dans le cas d'une pression sur un c6te du dis- 
positif de commande, que ce soit perpendiculairement 
(actions a 3 a a 6 ) ou parallelement (actions a 7 a a 10 ) a 
Taxe de symetrie 5, le curseur de Tecran d'affichage se 
deplace d'un seul element dans la direction et le sens 
indiques par la pression. Ainsi, le curseur se deplace 
vers le haut de T6cran pour les actions a 3 et a 7 , vers le 
bas pour les actions a 4 et a B , vers la droite pour les ac- 
tions a 5 et a 9 et vers la gauche pour les actions a$ et 
a-, 0 . Une pression continue sur un des cot6s du dispositif 
de commande provoque un defacement du curseur sur 
plusieurs items successifs, les uns apres les autres, ce 
deplacement cessant lorsque Tutilisateur cesse d'ap- 
puyer sur le bouton. Lorsque ces deplacements ne sont 
pas possibles, le curseur se deplace vers Telement sui- 
vant pour les actions a 3 , a 7> a 5 et a 9 , ou vers Telement 
precedent pour les actions a 4 , a 8 , et a 10 . 
[0033] La figure 6 a est un exemple d'utilisation du dis- 
positif de commande multifonctions dans une liste d'un 
menu a une dimension. Pour passer de PIERRE a 
PAUL, Tutilisateur peut effectuer au choix les actions a 0 , 
a 4 ou a 8 , a 5 ou a 9 . Pour passer de PAUL a IRENE, il 
peut effectuer les memes actions et pour revenir de IRE- 
NE a PAUL, il peut faire les actions a v a 3 ou a 7 , a 6 ou 
a 10 . Enfin, pour valider le choix de PAUL, il effectue Tac- 
tion a 2 . 

[0034] Su r Texemple de la figure 6 b , representant une 
liste dans un menu a deux dimensions, le passage de 
PIERRE a PAUL s'effectue par les actions ^ ou a 4 ou 
a e , puis le passage de PAUL a JEAN s'effectue par Tac- 
tion a 5 ou ag, tandis que le passage de PAUL a IRENE 
peut se faire par Taction Bq. Selon une deuxieme varian- 
te, le passage de PIERRE a JEAN peut s'effectuer 
autrement, en passant d'abord par IRENE suivant Tac- 
tion a 5 ou a g puis de IRENE a JEAN suivant Tune des 
actions Bq, a 4 ou a 8 , a 5 ou a 9 . 

[0035] Le deplacement d'un curseur sur un fond de 
carte, comme Tillustre la figure 7, est realise par appui 
sur le pourtour du bouton, perpendiculairement ou pa- 
rallelement a Taxe 8, selon les actions a 5 ou a 9 , a 4 ou 
a 8. a 2» 30 ou a i . dans ,a direction et le sens indiques par 
la pression du doigt de Tutilisateur. 
[0036] L'apparition d'un menu a Tecran est realisee 
par les actions de rotation a 0 ou a v et la validation d'un 
choix de position par Taction a 2 de pression au centre 
du bouton. 

[0037] Avec trois capteurs de pression, plus particu- 
lierement places a 120° les uns des autres, le dispositif 
de commande peut indiquer n'importe quelle direction 
par une pression laterale, puisque le circuit Electronique 
associS compare la valeur des informations de pression 
delivrees par chacun des trois capteurs. II est egalement 
interessant de placer quatre capteurs de pression a 90° 



les uns des autres. 

[0038] Le dispositif de commande multifonctions se- 
lon Tinvention a pour avantages considerables de redui- 
re le nombre de boutons manipulates par le conducteur 
au niveau de la planche de bord, de definir un moyen 
de commande facilement manipulate a Taveugle et une 
stratdgie de commande commune a un nombre maxi- 
mum d'equipements embarqu^s. Chacune des actions 
possibles de Tutilisateur sur le bouton correspond a une 
manipulation simple, intuitive et directe, distincte des 
autres, ce qui permet avantageusement un apprentis- 
sage facile pour Tutilisateur. 

[0039] II augmente de plus la flexibilite et Tadaptabilite 
du poste de conduite pour que ['introduction de nou- 
veaux equipements et de services ne necessite pas de 
nouveaux boutons de commande. 
[0040] II convient a la selection dans une liste mono- 
dimensionnelle, a la navigation dans des menus suc- 
cessifs et a une selection sur deux dimensions de type 
cartographie par exemple. II constitue une interface in- 
tuitive pour la selection d'un element sur un afficheur, 
qu'il soit mono ou bidimensionnel. 
[0041] II offre deux possibles differentes de depla- 
cement du curseur sur un menu monodimensionnel, par 
rotation du bouton ou par appui sur un des cotes. 
[0042] Enfin, il peut etre adapte a toute une gamme 
de vehicules, puisqu'il est independant du nombre de 
prestations a gerer. 
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Revendications 

1. Dispositif de commande multifonctions constitue 
par un bouton poussoir rotatif re lie electronique- 

35 ment a au moins un equipement electronique du ve- 
hicule qu'il est destine a commander, caracterise en 
ce qu'il comporte de plus au moins trois capteurs 
de pression solidaires d'un support fixe par rapport 
au bouton, actionnes par pressions laterales sur le 

40 bouton et connectes a un circuit electronique per- 
mettant de definir un deplacement dans toutes les 
directions par comparaison des difterentes pres- 
sions recues par chacun des capteurs entre elles. 

*s 2. Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 1 , caracteris6 en ce que les capteurs 
de pression (23) sont disposes sur le support (21) 
fixe par rapport au bouton (20), parallelement a 
Taxe de symetrie (8) dudit bouton, de facon a etre 

so actionnes par pressions laterales perpendiculaires 
au meme axe (5). 

3. Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 1, caracterise en ce que les capteurs 
55 de pression (33) sont disposes sur le support (31) 
fixe par rapport au bouton (30), perpendiculaire- 
ment a Taxe de symStrie (8) dudit bouton, de facon 
a etre actionnes par pressions Iat6rales paralleles 
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au meme axe (5). 

Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 2, caracterise en ce que !e bouton (20) 
est de forme symetrique autour de I'axe (5), autour $ 
duquel il est susceptible de tourner par action de 
son utilisateur, etde dimension (h), ou hauteur, sui- 
vant cet axe suffisante pour permettre au doigt de 
I'utilisateur de pousser le bouton (20) perpendicu- 
lairement a I'axe (5), ledit bouton (20) etant loge 10 
dans un support (21) fixe dans lequel il est suscep- 
tible d'etre enfonce par pression de I'utilisateur jus- 
qu'a une position dite de validation, definie par un 
contact electrique (22) solidaire du support (21), et 
en ce que des capteurs de pression (23) sont dis- 15 
poses sur la paroi interne (24) du support (21) en 
regard du bouton (20) de facon a etre comprimes 
lorsque le doigt de I'utilisateur exerce une pression 
sur un cote de la hauteur (h) du bouton. 

20 

Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 3, caracterise en ce que le bouton (30) 
est de forme symetrique autour de I'axe (5), autour 
duquel il est susceptible de tourner par action de 
son utilisateur, et est loge dans un support (31 ) fixe 25 
dans lequel il est susceptible d'etre enfonce par 
pression de I'utilisateur jusqu'a une position dite de 
validation, definie par un contact electrique (32) so- 
lidaire du support (31), et en ce que des capteurs 
de pression (33) sont places sur la surface exterieu- 30 
re (34) du support en regard de la peripherie (35) 
du bouton (30), de facon a subir des pressions exer- 
cees par le doigt de I'utilisateur parallelement a I'axe 
(5) sur un cote de ce pourtour (35). 

35 

Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 5, caracterise en ce que le bouton (30) 
est realise en materiau rigide dans sa partie centra- 
le autour de I'axe de symetrie (5) et sur son pourtour 
(35), et en materiau souple sur une couronne (36) 40 
centree sur I'axe (5) et de diametre exterieur infe- 
rieur a celui du diametre interieur du pourtour per- 
mettant une depression de la surface laterale et pe- 
ripherique sans mouvement parallele a I'axe (5). 

45 

Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 1 , caracterise en ce qu'il est connecte 
directement au bus multiplexe (41) du vehicule a 
travers une interface (42) de multiplexage. 

so 

Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 1, caracterise en ce qu'il est connecte 
au bus multiplexe (41 ) du vehicule par I'intermediai- 
re de I'unite de traitement d'un des calculateurs 
d'equipement (43) relies au bus. 55 

Dispositif de commande multifonctions selon Tune 
des revendications 2 ou 3, caracterise en ce que 



les capteurs de pression (23, 33) sont du.type pie- 
zo-electrique. 

10. Dispositif de commande multifonctions selon Tune 
des revendications 2 ou 3, caracterise en ce que 
les capteurs de pression (23, 33) sont au nombre 
de trois, disposes a 120° les uns des autres. 

11. Dispositif de commande multifonctions selon Tune 
des revendications 2 ou 3, caracterise en ce que 
les capteurs de pression (23, 33) sont au nombre 
de quatre, disposes a 90° les uns des autres. 

12. Dispositif de commande multifonctions selon I'une 
des revendications 2 ou 3, caracterise en ce que le 
deplacement d'un curseur dans une liste d'ele- 
ments figurant sur un ecran d'affichage est realise 
par pressions sur un des cotes du dispositif, per- 
pendiculairement ou parallelement a son axe de sy- 
metrie (§), ledit curseur se deplacant d'un seui ele- 
ment par pression dans la direction et le sens indi- 
ques par la pression. 

13. Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 1 2, caracterise en ce qu'une pression 
continue sur un de ses cotes provoque un deplace- 
ment d'un curseur sur plusieurs items successifs, 
les uns apres les autres, figurant sur un ecran d'af- 
fichage, ce deplacement cessant avec i'arret de la 
pression sur le dispositif de commande. 

14. Dispositif de commande multifonctions selon I'une 
des revendications 2 ou 3, caracterise en ce que le 
deplacement d'un curseur sur un fond de carte fi- 
gurant sur un ecran d'affichage est realise par pres- 
sions sur le pourtour du bouton perpendiculaire- 
ment ou parallelement a I'axe de symetrie 5, ledit 
curseur se deplacant dans la direction et le sens 
indiques par la pression. 

15. Dispositif de commande multifonctions selon la re- 
vendication 1, caracterise en ce qu'un retour des 
actions correspondant a la manipulation effectuee 
par I'utilisateur sur le bouton est affiche sur un ecran 
de visualisation et/ou indiquS parsynthese de la pa- 
role. 
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